Plan d’étude Master professionnel Systemes Embarqués

SEMESTRE 1
Volume des heures de Nombre
formation présentielles (14 | des crédits Coefficients Modalité d’évaluation
" , o semaines accordés
N° Unité Elément Constitutif d'U.E. ) ECUE
d'enseignement (ECUE) (lecas| U Clit: Controle
Cours | TD| TP | Autres | ., . (le cas UE ; Régime mixte
écheant] E o continu
) écheant)
U.E. Fondamentales
_ Commande numérique 21 10,5 0 0 2 2 X
. St;s'ié%n-es Théorie de la commande 21105 0 0 2|6 2 6 X
; Observateurs des Systémes
Dynamiques |
Y q linéaires 21 10,5 0 0 2 2 X
UE2: Traitement numérique du 6
2 Traitement du signal 21 105 105 0 3 3 5 X
Signal Processus stochastique 21 |105] O 0 3 2 X
VHDL avancé 21 10,5 21 0 2 6 3 X
3 \ UE3: ] Architecture des §ystemes 21 105 | 105 0 2 3 .
Systeme embarqué | embarqués
Linux embarqué 21 105| 21 0 2 3
U.E. Optionnelle
UE4: Intelligence artificielle 21 10,5 0 0 3 6 2 X
4 Tﬁ:ll‘:g?er:lcs Systéeme d’aide a la décision 21 10,5 0 0 3 2 4 X
U.E. Transversale
UE5: Anglais technique 0 0 0 21 3 6 2 X
5 Langue et 4
communication | Techmq_ues_de 0 0 0 21 3 5 X
communications
TOTAL 399 30 28




SEMESTRE 2

Volume des heures de formation NEMLTE 668
y ; . crédits Coefficients Modalité d’évaluation
présentielles (14 semaines) )
. , L. accordés
Unité Elément Constitutif ECUE
d'enseignement d'U.E. (ECUE) (Ie cas Coeff. Controle
Cours| TD TP Autres | ;. UE (le cas UE . Régime mixte
échéan| N continu
f) échéant)
U.E. Fondamentales
Commar_lde multi- 21 105 0 0 9 5 X
UE 6 : Systémes variable
multi-variables | Analyse etidentification o, f 455 f 0 2 |8 2 6 X
de procédés
Commande robuste 21 10,5 0 0 2 2 X
. . Reconnaissance d’images
UE 7 : Imagerie et des formes 10,5 10,5 21 0 3 6 3 6 X
Traitement d’images 21 10,5 21 0 3 3 X
Robothu_e, Interaction et 21 105 0 0 3 2 X
. Environnement 6
UE 8 : Robotique Modélisation et 4
21 10,5 0 3 2 X
commande des robots
U.E. Optionnelle
UE 9 - R& q Logique floue 21 10,5 0 0 2 3 X
- eseaux ge Réseaux de neurones 21 10,5 0 0 2 6 2 8 X
neurone et Pétri - —
Réseaux de Pétri 21 10,5 21 0 2 3 X
U.E. Transversale
Techniques et outils de
e 0 0 0 21 3 2 X
UE 10 : Langue et rédaction 6 4
communication Il . .
unicatt Anglais des affaires 0 0 0 21 3 2 X
TOTAL 399 30 28




SEMESTRE 3

Observation des systemes
non linéaires (SNL)
UE11: Identification et
1 Systemes optimisation des systemes 21 10,5 0 X
dynamiques I non linéaires
Diagnostic des systemes
dynamiques 21 10,5 0 X
Les systéemes
mécatroniques embarqués 21 105 0 X
2 UE12: Sys,temes Capteurs et actlpnneurs 21 105 0 X
embarqués 11 embarqueés
Protocoles de
communication embarquée 21 10.5 0 X
UE 13: Linux temps réel 21 0 10,5
3 Systémes temps Systémes temps réels 21 J105] o
réels Programmation temps réel 21 0 | 105
. UE 14 - Outils Programmation Python 3 10,5 0 21
scientifiques LabVIEW 105 | o | 21
UE 15 : Gestion et :
5 Management des Management de projet 0 0 0




ISSAT GAFSA

entreprise Mangement des entreprises 0 0 0 21 3 2
TOTAL 399 30 26
SEMESTRE 4
Volume des heures de s
, formation présentielles (14 '\,Io.m bre des ) Coefficients 'I\,/Iodallt_e
: Element : Crédits accordés d’evaluation
UE 15: o semaines)
N° constitutif d'UE
(ECUE) Sells Zel= Contréle | Régime
Cours | TD TP |Autres | (lecas UE (le cas UE . :
(S S continu mixte
échéant) échéant)
Stage 30 26




